
ARHITEKTŪRAS  OBJEKTU  DOKUMENTĒŠANA 

AR  FOTOGRAMMETRISKĀM  METODĒM 

IZMANTOJOT  AMATIERU  KAMERAS 

Grigorijs Goldbergs, fotogrammetrists

grigorijs.goldbergs@metrum.lv

mailto:grigorijs.goldbergs@metrum.lv


Darba mērķis:

 augstas precizitātes ortofoto kartes izveide

4.stāvu ēkas fasādei (Ausekļa iela 4, Rīga) :

 lietojot vienlaikus divas atšķirīgas amatieru spoguļu 

kameras 

 ar dažādu pikseļa izšķirtspēju un matricas izmēru.

 Pasūtītājs Izpildītājs



Izmantojamā aparatūra un programmatūra:

 Kamerās:
• Nikon D60, 10 Mpix, standarta zoom objektīvs 18-55mm;

• Pentax K100Super, 6 Mpix, standarta zoom objektīvs 18-55mm.

 Programmatūra:
• Photomodeler 6 – kameru kalibrācijas veikšana;

• Photomod 4.4 – pilnā cikla ainu fotogrammetriskā 
apstrāde.

 Totālā stacija – atbalsta punktu mērīšana;

 Pakāpjošs celtnis – lai iegūtu pinu informāciju visā
fasādes augstumā.



Fotogrammetrijas ražošanas ķēde



Fotografēšana

kur: D – attālums no kameras līdz objektam,       

c – kameras fokusa attālums                                  

l – filmas kadra garums                                      

L, H – kadra izmēri dabā                      

B – fotografēšanas bāze



Kameru kalibrēšana



Lokāla metriskā koordinātu sistēma



Projekta izveide programmatūrā Photomod

Projekta ievaddati:

 Ainu maršrutu skaits: - 5

 Ainu kopskaits: - 40 (no tiem – 7 Nikon D60)

 Atbalsta punktu skaits: - 30



Ainu  triangulācija



Fototriangulācijas iegūto rezultātu precizitāte

Xv – X Zv –Z Yv – Y EXZ

VKK 

(saist punkti)
0.002 0.003 0.005 0.003

VKK

(atb.punkti)
0.009 0.014 0.011 0.017

Max. Kļūda

(atb.punkti)
0.022 0.027 0.025 0.029



Ortofoto ģenerēšana



Stereo ciparošana



Datu apvienošana



Secinājumi

 Lai izveidot augstas precizitātes ortofoto karte ir nepieciešams:

 Viena vai divas amatieru spoguļkameras

 Kameru kalibrēšana uzreiz pēc fotogrāfēšanas

 Kameru stabilizācijas sistēmai jābūt atslēgtai

 zoom kameram jāizmanto minimālo fokusa attālumu (vēlams)

 Ainu garēnpārklājums - min 70%

 Ainu šķērspārklājums - min 40%

 atbalsta punktu mērījumu precizitātei jābūt ~ 0.5 – 1 cm robēžā



Paldies par uzmanību !


