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Darba mőrűis:

Çaugstasprecizitńtesortofoto kartesizveide

4.stńvuőkasfasńdei(AusekŶaiela4,Rŧga):

Álietojot vienlaikus divas atĢűirŧgas amatieru spoguŶu 

kameras 

ÁardaĤńdupikseŶaizĢűirtspőjuun matricasizmőru.

ÁPasƝtŧtńjs Izpildŧtńjs



Izmantojamń aparatƝra un programmatƝra:

ÂKamerńs:
Å Nikon D60, 10 Mpix, standarta zoom objektŧvs 18-55mm;

Å Pentax K100Super, 6 Mpix, standarta zoom objektŧvs 18-55mm.

ÂProgrammatƝra:
Å Photomodeler 6 ðkameru kalibrńcijas veikĢana;

Å Photomod 4.4 ðpilnń cikla ainu fotogrammetriskń 
apstrńde.

ÂTotńlń stacijaðatbalsta punktu mőrŧĢana;

ÂPakńpjoĢs celtnisðlai iegƝtu pinu informńciju visń
fasńdes augstumń.



Fotogrammetrijas raĤoĢanas űőde



FotografőĢana

kur: D ðattńlums no kameras lŧdz objektam,       
cðkameras fokusa attńlums                                  
lðfilmas kadra garums                                      

L, H ðkadra izmőri dabń                      
BðfotografőĢanas bńze



Kameru kalibrőĢana



LokǕla metriskǕ koordinǕtu sistǛma



Projekta izveide programmatƝrń Photomod

Projekta ievaddati:

ÁAinu marĢrutu skaits:- 5

ÁAinu kopskaits: - 40(no tiem ð7 Nikon D60)

ÁAtbalsta punktu skaits: - 30



Ainu  triangulńcija



Fototriangulńcijas iegƝto rezultńtu precizitńte

Xv ïX Zv ïZ YvïY EXZ

VKK 

(saist punkti)
0.002 0.003 0.005 0.003

VKK

(atb.punkti)
0.009 0.014 0.011 0.017

Max. KǸȊda

(atb.punkti)
0.022 0.027 0.025 0.029



Ortofoto şenerőĢana


